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| Informacja nt. bezpieczeristwa

Wewnatrz urzadzenia nie ma zadnych

elementéw lub  podzespotéw  wymagajacych
konserwacji, regulacji badz innych czynnosci
obstugi  technicznej  wykonywanych przez

uzytkownika urzadzenia. Wszelkie czynnosci tego
typu, a przede wszystkim naprawy powinny byc¢
wykonywane  wylacznie  przez = producenta
Jakiekolwiek proby naprawy lub modyfikacji
urzadzenia podejmowane przez uzytkownika moga
w niekorzystny sposéb wptyna¢é na dziatanie
urzadzenia lub wrecz uniemozliwi¢ jego dziatanie,
a poza tym skutkujg utrata uprawnien
gwarancyjnych.

| Przeznaczenie i zastosowanie

Przy wspétpracy z czujnikami poziomu NRG 21 lub
NRG 26 oraz z zaworem regulacyjnym

i sitownikiem elektrycznym regulator poziomu NRR
2-2e stosowany jest do ciagtej regulacji poziomu

w kottach i innego typu zbiornikach.

| Konstrukcja

Regulator w obudowie wsuwnej wg DIN 43700
przystosowany jest do montazu w szafkach
sterowniczych lub pulpitach. Na ptycie czotowej
regulatora rozmieszczone sg: stacyjka sterowania
recznego, elementy regulacyjne i wskazniki.

| Dane techniczne

Zasada dziatania

Tréjstanowy regulator krokowy o dziataniu
proporcjonalnym znajdujacy zastosowanie przy
wspotpracy z czujnikiem poziomu typu NRG 26-21
w procesie ciagtej regulacji poziomu (np. wody

w kotle, przy napetnianiu i opréznianiu zbiornika)

z funkcjami  sygnalizacji alarmowej stanu
wysokiego i niskiego. Oprécz wspomnianych wyjs$é
sygnatéw alarmowych regulator posiada réwniez
analogowe wyjscie sygnatu pradowego wielkosci
mierzone;j.

Numer zatwierdzenia typu
TUV WR 91-320

Wejscia
Trzy ztacza do przylaczania czujnikéw poziomu
NRG 26/21 lub ER 96.

Wyjscia

Dwa beznapieciowe zestyki do sterowania pracg
zaworu regulacyjnego, maks. dopuszczalne
obcigzenie zestykow 250 V, 500 W, 3 A przy
obcigzeniu rezystancyjnym, z zywotnoscig 4 x 10°

cykli przetaczen lub 0,35 A przy obciazeniu
indukcyjnym  z  zywotnoscia 2 x 10°  cykli
przetaczen;

Styki wykonane sa ze srebra galwanicznie

pokrytego ztotem.

Wyjscie pradowe sygnatu wielkosci mierzonej O ...
20 mA do celéw zdalnego ciagtego wskazania lub
rejestracji moze by¢ przestawione na zakres 4 ...
20 mA przez zmostkowanie dwoch stykéw (nr 18,
19) na listwie zaciskowej. Maks. rezystancja
obcigzenia 500 Q.

Sygnalizacja przekroczen wartosci granicznej
Funkcja sygnalizacji alarmowej przy przekroczeniu
wartosci granicznej MIN (graniczny poziom niski)

i MAX (graniczny poziom  wysoki) za
posrednictwem beznapieciowych zestykow
przekaznikowych z mozliwoscig indywidualnego
bezstopniowego nastawiania w catym wybranym
zakresie pomiarowym czujnika poziomu.
Obcigzalno$¢ zestykow — jak w przypadku wyjscia
sygnatu sterowania zaworu regulacyjnego (patrz
ustep ,Wyjscia”).

Zakres pomiarowy

Zakres pomiarowy regulatora uzalezniony jest od
dtugosci elektrody wspétpracujgcego z
regulatorem czujnika poziomu. Wartos¢ punktu
zerowego oraz zakres pomiarowy nastawia si¢ na
ptycie czotowej urzadzenia.

Wartos¢ zadana punktu zadziatania
Nastawiana bezstopniowo od zero do 100%
wybranego zakresu pomiarowego.

Zakres proporcjonalnosci
5 ... 50% stawiany bezstopniowo na ptycie
czotowej.

Strefa nieczutosci
+ 1,5%

Sprzezenie zwrotne

Realizowane jest poprzez potencjometr nastawczy
potozenia zaworu 1000 Q zamontowany na
sitowniku zaworu regulacyjnego.

Stacyjka sterowania recznego

Z przetacznikiem trybu sterowania ,reczne /
automatyczne” i z dwoma przyciskami recznego
sterowania zaworu ,zamknij zawér / otwérz zawor”.

Wskazniki

Jeden wskaznik uchybu regulacji, graniczne
wartosci skali: £ 20%., wymiary 14 x 35 mm

Jeden wskaznik potozenia zaworu, wartosci
graniczne skali: 0 ... 100%, wymiary 14 x 35 mm
Cztery diody LED do sygnalizacji stanéw: ,zawor
otwarty’, ,zawér zamkniety’, ,alarm  stanu
wysokiego” (MAX) oraz ,alarm stanu niskiego”
(MIN).

Zasilanie

220V + 10/ -15 %, 50 Hz, 7 VA
120 V + 10/ -22 %, 60 Hz, 7 VA
240V + 10/ -15 %, 50 Hz, 7 VA

Stopien ochrony

IP 40 — z ptytg czotowg w wykonaniu do montazu
w panelu / pulpicie sterowniczym.

IP 54 — z plyta czotowa w wykonaniu jak w.w., lecz
z przezroczysta ostong dodatkowa.

IP 00 — z ptytg tylng z listwami zaciskowymi.

Dopuszczalna temperatura otoczenia:
0..50°C

Materialy

Obudowa: tworzywo sztuczne (poliweglan)
wzmocnione wiéknem szklanym, kolor czarny
Ptyta czotowa: aluminium anodowane

Ciezar
Okoto 0,8 kg

Wymiary
Patrz rys. 1

| Instalacja

Wykonanie z obudowa wsuwng wg DIN do
montazu w tablicach sterowniczych i pulpitach

1. Wykona¢é w plycie czolowej szafki
sterowniczej lub pulpitu wycigcie o wymiarach
138" mm x 687 mm (DIN 43700).
Maksymalna grubos$¢ blachy tablicy lub pulpitu
—15 mm (Rys. 1).

2. Wykreci¢ wkrety zaciskéw mocujacych (B) az
do odsadzenia z gwintem. Przesuna¢ zaciski
mocujace w kierunku ptyty czotowej i zdja¢
z obudowy (A).

3. Wprowadzi¢ obudowe (A) do otworu
wycietego w ptycie czotowej tablicy lub pulpitu,
a nastepnie nasuna¢ zaciski mocujgce (B) na
Scianki obudowy. Dokreci¢ wkrety do
zaciskéw mocujacych z umiarkowang sita.

| Pofaczenia elektryczne |

Potaczenia elektryczne regulatora nalezy wykonac¢
zgodnie ze schematem na rys. 3.

Potfaczenia z czujnikiem poziomu naleza/ wykonaé
kablem ekranowanym np. 4 x 0.5 mm® , np. |-Y
(St) Y 2 x 2 x 0,6 lub LIYCY 4 x 0,5 mm® o
maksymalnej dtugosci 100 m.

Potaczenie z zaworem regulacyjnym

Sitowniki z  silnikami  elektrycznymi  pradu
przemiennego jednofazowego o maks. poborze
mocy 50 VA mozna taczy¢é z regulatorem
bezposrednio.

Sitowniki cechujace sie wyzszym poborem mocy

wymagaja  pofaczenia z  regulatorem za
posrednictwem stycznikéw pomocniczych.

Rodzaj dziatania regulacyjnego

Regulator  dostarczany jest z  uktadem
wewnetrznych potaczen przystosowanym do
regulacji doptywu (np. napetniania zbiornika).

Istnieje  mozliwo$¢ zmiany rodzaju dziatania
regulacyjnego na przeciwny, tzn. przystosowanie
regulatora do regulacji odptywu (np. oprézniania
zbiornika)  przez =~ zmostkowanie  koncéwek
zaciskowych nr 19 i 20.

Mozliwosci podiaczania urzadzen
zewnetrznych (zdalnego wskaznika lub
rejestratora poziomu)

Do regulatora poziomu NRR 2-2e
mozliwo$¢ przytaczenia zdalnego przyrzadu
wskazujgcego lub rejestratora poziomu. Na
zaciskach nr 16 i 17 dostepny jest sygnat pradowy
od wartosci proporcjonalnej do poziomu,

w zakresie od 0 do 20 mA, przy maksymalnej
rezystancji obciazenia 500 Q. Przez zmostkowanie
koncoéwek nr 18 i 19 mozliwa jest zmiana zakresu
tego sygnatu na od 4 do 20 mA, co odpowiada
zakresowi poziomu od 0 do 100%.

istnieje

Sygnalizacja przekroczenia wartosci
granicznych MIN i MAX
Na schemacie potaczen, rys. 3, wszystkie zestyki

pokazane sg w stanie aktywnej sygnalizacji
alarmowej przekroczenia dopuszczalnych
pozioméw (MAX, MIN), tzn. w sytuacji, gdy

przekazniki pozostajg niezasilane.

| Wazne informacje

A

e Rezystancja potencjometru w
sprzezenia zwrotnego sitownika
regulacyjnego musi by¢ réwna 1000 Q.

e Polaczenie z potencjometrem powinno by¢
wykonane osobnym, ekranowanym kablem.

e Ekran kabla potencjometru nalezy przytaczy¢
wytacznie do koncéwki nr 12 regulatora, tzn.
nie nalezy taczy¢ przeciwlegtej koncowki
ekranu z sitownikiem zaworu!

e  Ekran kabla czujnika poziomu nalezy potaczy¢
wytacznie z zaciskiem nr 15 regulatora,
natomiast nie nalezy taczy¢ przeciwlegtej
koncowki ekranu tego kabla z czujnikiem!

e  Ekran nie moze by¢ potaczony galwanicznie
z jakimkolwiek punktem potencjatu zerowego,
np. z przewodem zerowania ochronnego !

e  Obwody zestykow przetacznikéw powinny
by¢ zabezpieczone bezpiecznikami
o obcigzalnosci 2,5 A.

e Nominalna warto$¢
sieciowego  podana
znamionowe;j.

gatezi
zaworu

zasilania
tabliczce

napigcia
jest na

| Nastawienia wstepne

Etap 1

Regulacja poziomu 0% (punktu zerowego)

1. Wykona¢ 10 obrotéw w lewo elementu
regulacyjnego 100% (1).

2. Ustawi¢ przetacznik trybu
LAUTO/RECZNY” (2) w
oznaczonym symbolem dtoni.

3. Przestawi¢ pokretto nastawnika wartoSci
zadanej ,W” (3) do potozenia 0%

4. Napetnia¢ kociot/zbiornik doktadnie az do
chwili, w ktérej zacznie by¢ widoczny poziom
wody w dolnej cze$ci szkta wodowskazowego.

5. Teraz obraca¢ element regulacyjny 0% (4) az
do momentu, w ktérym przyrzad wskazujacy
uchybu regulacji ,Xw” (5) wskaze warto$¢ 0%.

pracy
potozeniu



Etap 2

Regulacja poziomu 100% (gérnej granicy

zakresu pomiarowego)

1. Ustawi¢ przetacznik trybu
LJAUTO/RECZNY” (2) w
oznaczonym symbolem dtoni.

2. Przestawi¢ pokretlo nastawnika wartosci
zadanej ,W” (3) do potozenia 100%.

3. Podnosi¢ poziom wody w kotle/ zbiorniku az
do osiggniecia przez poziom wody
w wodowskazie gornej krawedzi.

4. Teraz obraca¢ element regulacyjny 100% (1)
az do momentu, w ktérym przyrzad
wskazujacy uchybu regulacji ,Xw” (5) wskaze
warto$¢ 0%.

pracy
potozeniu

Etap 3

Doktadna ponowna korekta poziomu 0%

(punktu zerowego)

1. Obnizy¢ poziom wody w zbiorniku / kotle, tak
aby poziom wody w wodowskazie jedynie
minimalnie przekraczat dolng krawedz szkia

wodowskazowego.
2. Ustawi¢ przetacznik trybu pracy
LAUTO/RECZNY” (2) w potozeniu

oznaczonym symbolem dtoni.

3. Przestawi¢ pokretto nastawnika wartosci
zadanej ,W” (3) do potozenia 0%

4. Teraz obraca¢ element regulacyjny 0% (4), az
do momentu, w ktérym przyrzad wskazujacy
uchybu regulacji X, (5) wskaze warto$¢ 0%.

Etap 4

Regulacja punktu inicjowania alarmu
wysokiego poziomu

Punkt inicjowania alarmu wysokiego poziomu
nastawia sie pokrettem MAX (6). Mozna wybra¢
dowolny punkt inicjowania alarmu w granicach
nastawionego zakresu pomiarowego (od 0 do
100%).

Etap 5

Regulacja punktu inicjowania alarmu niskiego
poziomu

Do nastawiania punktu inicjowania sygnalizacji
alarmowej stanu niskiego stuzy pokretto ,MIN” (7).
Analogicznie jak w przypadku alarmu wysokiego
poziomu istnieje mozliwos¢ wyboru dowolnego
punktu inicjowania alarmu poziomu niskiego w
granicach nastawionego zakresu pomiarowego.
Warunkiem jest jednak to, aby punkt inicjowania
alarmu stanu niskiego (MIN) odpowiadat nizszemu
poziomowi niz poziom odpowiadajacy punktowi
inicjowania alarmu stanu wysokiego (MAX).

Etap 6

Nastawienie punktu zamykania zaworu

regulacyjnego

1. Ustawi¢ przetacznik trybu
LAUTO/RECZNY” (2) w
oznaczonym symbolem dtoni.

2. Za pomocg przycisku oznaczonego symbolem
czarnego trojkata wprowadzonego pomigdzy
dwa krétkie odcinki (8) lub pokrettem recznym
zaworu doprowadzi¢ zawdr do potozenia
zamkniecia.

3. Wykona¢ 5 obrotow w lewo elementu
regulacyjnego oznaczonego symbolem
czarnego tréjkata umieszczonego nad dwoma
krétkimi odcinkami (9).

4. Obraca¢ element regulacyjny oznaczony
symbolem czarnego trojkata wprowadzonego
pomiedzy dwa krétkie odcinki (10) w prawo,
az do wskazania wartosci 0% na liczniku
potozenia zaworu ,Y”.

pracy
potozeniu

Etap 7

Nastawienie punktu otwierania zaworu

regulacyjnego

1. Ustawi¢ przetacznik trybu
LAUTO/RECZNY” (2) w
oznaczonym symbolem dtoni.

2. Za pomocg przycisku oznaczonego znakiem
czarnego tréjkata umieszczonym nad dwoma
krétkimi - odcinkami  (12) lub za pomoca
pokretta recznego zaworu doprowadzi¢ zawor
do potozenia otwarcia.

pracy
potozeniu

3. Obraca¢ element regulacyjny oznaczony
znakiem czarnego tréjkata umieszczonym nad
dwoma krétkimi odcinkami (9) w prawo, az do
uzyskania wskazania 100% na liczniku
potozenia zaworu ,Y” (11).

Etap 8
Nastawienie zakresu proporcjonalnosci X,

Zakres proporcjonalnosci regulatora Xp
(nastawiany  elementem  regulacyjnym  13)
determinuje maksymalng i minimalng warto$é
odchytki  rzeczywistej wartosci  poziomu od
wartosci  zadanej (nastawionej) w  funkcji
obcigzenia kotta parowego.

Przyktad: gérna warto$¢ graniczna zakresu

pomiarowego 200 mm obserwowanego na
wodowskazie odpowiada wartosci 100%; w takiej
sytuacji X, = +/- 10% odpowiada odchytkom
poziomu rzeczywistego +/- 20 mm. Przy niskim
obcigzeniu kotta stata odchytka ,X,” bedzie
wynosita +10%, czyli 20 mm powyzej nastawionej
warto$ci zadanej poziomu, natomiast przy petnym
obcigzeniu -10%, czyli 20 mm ponizej nastawionej
wartoéci zadanej. W tym przypadku zakres
proporcjonalnosci ma warto$¢ 40 mm.

Dla zagwarantowania ptynnego i spokojnego
przebiegu procesu regulaciji zakres
proporcjonalnoéci X, (nastawiany elementem
regulacyjnym 13) nalezy nastawia¢ na mozliwie jak
najwigkszg wartosé. Jako warto$é wstepng zaleca
sie X, = 20%.

Etap 9
Nastawienie wartosci zadanej

Skala pokretta nastawczego wartosci zadanej ,\W”
(3) skojarzona jest z szerokosciq zakresu

pomiarowego (np. diugosc¢ szkta
wodowskazowego réwna 200 mm = 100%).
Warto$¢ zadang poziomu nalezy nastawia¢ w taki
spos6b, aby graniczne warto$ci zakresu

proporcjonalnosci byly réwno odlegte od poziomu
niskiego i poziomu wysokiego.

Istnieje  mozliwos¢é wyznaczenia  optymalnej
wartosci zadanej bez koniecznosci
przeprowadzania obliczen. Spos6b postepowania
jest nastepujacy: podnie$¢ poziom wody w kotle
do zadanego poziomu. Kociot musi przy tym
pracowac, lecz pobdr pary powinien by¢ zerowy.
Nastgpnie obraca¢ pokretto nastawnika wartosci
zadanej ,W” (3) az do uzyskania wskazania 0% na
przyrzadzie wskazujacym uchybu regulacji X"

(5).

Uruchomienie i obstuga
regulatora

Tryb pracy automatycznej

1. Ustawi¢ przetacznik trybu pracy
LAUTO/RECZNA” (2) w potozeniu
oznaczonym znakiem okregu z punktem na
szczycie.

2. Aktualny tryb pracy regulatora sygnalizowany
jest przez zielonego koloru diody LED (14).
Gdy kociot pracuje pod statym obcigzeniem,
rébwniez  potozenie zaworu musi  byé
niezmienne, tzn. diody LED (14) powinny
zapala¢ sie jedynie od czasu do czasu. Jezeli
jednak w takiej sytuacji diody zapalajg sie
czesciej, zachodzi konieczno$é rozszerzenia
zakresu  proporcjonalnosci X, (element
regulacyjny 13).

3. Jezeli okaze sig, ze w wyniku pracy z
szerokim zakresem proporcjonalnosci
dochodzi od czasu do czasu do inicjowania
alarmu wysokiego lub niskiego poziomu
(czerwonego koloru diody LED 15 i 16),
nalezy nieco zmniejszy¢ szeroko$¢ zakresu
proporcjonalnosci.

Praca w trybie recznym

1. Ustawic przetacznik trybu
LAUTO/RECZNA” (2) w
oznaczonym znakiem dtoni.

2. W celu otworzenia zaworu regulacyjnego:
nacisng¢ przycisk oznaczony symbolem
czarnego tréjkata wprowadzonego pomiedzy
dwa krotkie odcinki (12).

pracy
potozeniu

3. W celu otwarcia zaworu: nacisng¢ przycisk
oznaczony symbolem czarnego trojkata
umieszczonym nad dwoma kroétkimi odcinkami

(8).

| Wazna informacja

Jezeli czujnik poziomu zainstalowany jest w
zewnetrznym naczyniu pomiarowym potgczonym
kréécami z kottem / zbiornikiem, kazdorazowo
przed przystgpieniem do odmulania nalezy
przetaczy¢ NRR 2-2e na prace w trybie recznym.
Po zakonczeniu odmulania ponownie przetaczy¢
regulator na automatyczny tryb pracy !

Diagnostyka usterek
i nieprawidfowos$ci

Usterka: Regulator sygnalizuje alarm stanu
wysokiego poziomu, pomimo iz poziom widoczny
na wodowskazie nie osiggnat znaku poziomu
goérnego.

Postepowanie: Usterka czujnika poziomu.
Zmierzy¢ napigcie pomiedzy zaciskami nr 14 i 15.
Jezeli napiecie przekracza 10 V, wymieni¢ czujnik.

W  przypadku wystgpienia usterek lub
nieprawidtowosci dziatania nie wymienionych
powyzej, nalezy skontaktowac sie

z najblizszym Biurem Handlowym
GESTRA.

firmy



